4410 SSE01 / Serien-Nummern QSI!/) I)L

Automatisierungstechnik

SHL - Entgrat-, Birst- und Schleifanlage

Hersteller
SHL
. Kom-Nr.: 4410 SSEO1
Maschinen-
bezeichnung
KUKA '
Industrie-Roboter Typ: KUKA KR 60-3
Serien-Nr.: 701827
SHL
Schleif- Typ: SHL-EKS 250/450/150-2-S-RH-LH
maschine
Serien-Nr.: |000 042
Maschine: |M4
Zubehor:
Siemens '
Motor Typ: 1LE1601-1BB62-2KB4-Z M10
Serien-Nr.:
Modull 1900022-006-001
Serien-Nr.:
Modul2 1894793-001-001
SHL _
e Typ: SHL-DP550-T24
SIS Serien-Nr.: |000 035
Maschine: |M3
Zubehor:
Siemens .
Mot Typ: DS-Motor 5,5kW/1500%/min/112M/IM B14
or
Serien-Nr.: |1881192-007-001
WEISS '
Ringrund- Typ: TR 750/24/c
schalttisch Serien-Nr.: |TR401814
SHL _
ol - Typ: SHL-DP550-T24
Sl Serien-Nr.: |000 063
Maschine: |M2
MANNESMANN )
DEMAG KG Typ: Roboterfeiler RF 110
Spindel-einheheit
Serien-Nr.: |298438/2017
Typ: Bohrmotor EBMU 23-480 B
Serien-Nr.: |298433/2017
Typ: Roboterspindel ESR 50 AX25
Serien-Nr.: |298432/2017
Typ: Bohrsenker EBS 504 ZG
Serien-Nr.: |290721/2017
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SHL

Tool- Typ: SHL-DP550-T24

Station Serien-Nr.:  [000 062
Maschine: (M1

MANNESMANN . .

DEMAG KG Typ: Roboterfeiler RF 110

Spindel-einheheit | o0 v . |208439/2017
Typ: Bohrmotor EBMU 23-480 B
Serien-Nr.: |298434/2017
Typ: Roboterspindel ESR 200
Serien-Nr.: |293121/2017
Typ: Bohrsenker EBS 504 ZzG
Serien-Nr.: |286946/2017

SHL
Typ: SHL-BET 2-605*895

Be- und yp

SR EHEET Artikel-Nr.: 0043566

SHL

. Typ: 600
Vorbau mit yp
b L3 Artikel-Nr.: |0043567
Zubehor
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